DM 01.02.03 Rozbidrki

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét polegajacych na rozebraniu elementéw obiektdw inzynieryjnych i nawierzchni drogowe;j.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie
rozbiorki z ewentualnym wywiezieniem gruzu i ztomu wszystkich elementéw obiektdw inzynieryjnych i innych elementéow
przeznaczonych do rozbiorki itp. wyszczegdlnionych w przedmiarze.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB s3g zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz z okresleniami
podanymi w STWIORB DM.00.00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robét oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg,
STWIORB oraz zaleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Materiaty wbudowane nie wystepuja.

Materiaty z rozbiérki nieprzewidziane do ponownego wbudowania, ktére nie zostaty okreslone jako wtasnos¢
Zamawiajgcego stanowig wtasnos¢ Wykonawcy i powinny by¢ na jego koszt usuniete z zachowaniem przepiséw ochrony
Srodowiska.

Elementy stalowe konstrukcji ustroju nosnego nalezy pociac i przewiez¢ w miejsce wskazane przez Zamawiajacego.
3. SPRZET

Zastosowany sprzet winien by¢ zgodny z projektem organizacji robét zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Transport gruzu, urzgdzen pomocniczych i sprzetu dowolnymi srodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt technologii, organizacji i harmonogram robét uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Wszystkie obiekty znajdujgce sie w pasie robdt, nieprzeznaczone do usuniecia, powinny byé przez Wykonawce
zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktére majg by¢ zachowane, zostang uszkodzone lub zniszczone przez
Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Wykonawca moze przystgpi¢ do robot rozbidrkowych dopiero po wykonaniu i odbiorze oznakowania objazdu.
Roboty rozbidrkowe elementéw zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWIORB lub wskazanych przez Inzyniera.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony w STWIORB lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie staja sie wtasnosciag Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w STWIORB
lub wskazane przez Inzyniera.

Wszystkie elementy stanowigce wiasnos¢ Zamawiajacego, mozliwe do powtdrnego wykorzystania, Wykonawca powinien
przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Musi by¢ zgodna z DM.00.00.00.

Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie zgtoszenia kierownika budowy.

Sprawdzeniu podlega zgodnos¢ prowadzenia robét z Projektem technologii i organizacji robét rozbiorkowych.
7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiaru jest dla:

- rozbidrka istniejacego przepustu - ,m3”

- rozbiérka podbudowy jezdni—, m3”

- rozbidrka drewnianego pomostu jezdni - ,,m3”

8. ODBIOR KONCOWY.

Odbiorom podlegajg wszystkie roboty wymienione w niniejszej Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét
budowlanych wedtug zasad podanych w normach i STWIORB DM.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogdlne warunki ptatnosci okreslone s3 w STWIORB DM.00.00.00.

Cena jednostkowa uwzglednia zapewnienie niezbednych czynnikdéw produkcji, prace pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie i zabezpieczenie robot, posegregowanie materiatéw, odwoz materiatdéw z rozbidrki nienadajgcych sie do
wbudowania, utylizacja materiatéw z rozbiérki i uporzgdkowanie terenu.

Podstawg ptatnosci sg stawki jednostkowe skalkulowane na jednostke obmiarowg dla poszczegdlnych rodzajow robdt wg
RCO z uwzglednieniem procentowego zaawansowania prowadzonych i odebranych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Maszyn Budowlanych w sprawie bezpieczeristwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robét budowlano-montazowych i rozbiérkowych. Dziennik Ustaw Nr 13 z dnia 10 kwietnia 1972 r.

Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym. Zatacznik do zarzadzenia Ministrow Transportu i
Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych Nr 184 z dn.1990r.



